
AUTOMAÇÃO ROMI ROBOT

Automação ROMI ROBOT
Sistema de carga e descarga automática de peças

• Alta produtividade e ritmo de produção
• Baixo tempo de carga e descarga
• Construção rígida e compacta
• Setup otimizado
• Uso de robô colaborativo Fanuc

www.romi.com
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Robô colaborativo Fanuc
Pallet configurável para 
agilidade na operação

Sensor scanner de 
área (opcional)
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Especificações Técnicas

Opções de robô

Fanuc CRX 10iA/L Capacidade do robô: 10kg (*)

Fanuc CRX 20iA/L Capacidade do robô: 20kg (*)

Velocidade máxima do robô

Modo colaborativo mm/s 250

Modo não colaborativo (**) mm/s 1.000

Dimensões

Dimensões do pallet mm 800 x 600

Área total ocupada aproximada (C x L) mm 1.555 x 840

Peso aproximado (sem robô) kg 330

• Proteção lateral
• Opcional de segurança para 

operações não colaborativas
• Kit pneumático para 

acionamento de garra

(*) Peso na ponta do robô, incluindo garra e peça
(**) Necessário incluir sistemas de segurança para atendimento das normas 
internacionais

Opcionais

• Centros de Torneamento 
ROMI GL 250 e GL 300 

• Centros de Usinagem 
ROMI D 800, D1000 e D1250

Equipamentos Compatíveis 


